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COMMISSION ELECTROTECHNIQUE INTERNATIONALE

BASIC TEMPS REEL POUR CAMAC

PREAMBULE

1) Les décisions ou accords officiels de la CE1 en ce qui concernie les questions techniques, préparés par des Comités
d’Etudes ou sont représentés tous les Comités nationaux s’intéressant a ces questions, expriment dans la plus grande
mesure possible un accord international sur les sujets examinés.

2) Ces décisions constituent des recommandations internationales et sont agréées comme telles par les Comités natio-
naux.

3) Dans le but d’encourager I'unification internationale, la C E I exprime le veeu que tous les Comités nationaux adoptent
dans leurs régles nationales le texte de la recommandation de la C E I, dans la mesure ou les conditions nationales le
permettent. Toute divergence entre la recommandation de la C E et la régle nationale correspondante doit, dans la
mesure du possible, étre indiquée en termes clairs dans cette derniére.

PREFACE
La présente norme a ét¢ établie par le Comité d’Etudes n°45 de la C EI: Instrumentation
nucléaire.

Un projet fut discuté lors de la réunion tenue a Tokyo en 1981. A la suite de cette réunion, un
projet, document 45(Bureau Central)161, fut soumis a I'approbation des Comités nationaux
suivant la Régle des Six Mois en mai 1982.

Les Comités nationaux des pays suivants se sont prononcés explicitement en faveur de la
publication:

Afrique du Sud (République d’) Finlande

Allemagne France

Australie Italie

Autriche Pologne

Belgique République Démocratique Allemande
Canada Tchécoslovaquie

Egypte Union des Républiques

Espagne Socialistes Soviétiques

Etats-Unis d’Amérique Yougoslavie

Autre publication de la C E I citée dans la présente norme:

Publication n° 516: Systéme modulaire d’instrumentation pour le traitement de I'information; systtme CAMAC.
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INTERNATIONAL ELECTROTECHNICAL COMMISSION

REAL-TIME BASIC FOR CAMAC

FOREWORD

1) The formal decisions or agreements of the I E C on technical matters, prepared by Technical Committees on which all
the National Committees having a special interest therein are represented, express, as nearly as possible, an international
consensus of opinion on the subjects dealt with.

2) They have the form of recommendations for international use and they are accepted by the National Committees in that
sense.

3) In order to promote international unification, the I E C expresses the wish that all National Committees should adopt
the text of the I E C recommendation for their national rules in so far as national conditions will permit. Any divergence
between the 1 E C recommendation and the corresponding national rules should, as far as possible, be clearly indicated
in the latter.

PREFACE

This standard has been prepared by I E C Technical Committee No. 45: Nuclear Instrumen-
tation.

A draft was discussed at the meeting held in Tokyo in 1981. As a result of this meeting, a draft,
Document 45(Central Office)161, was submitted to the National Committees for approval under
the Six Months’ Rule in May 1982.

The National Committees of the following countries voted explicitly in favour of publica-
tion:

Australia Germany

Austria Italy

Belgium Poland _
Canada South Africa (Republic of)
Czechoslovakia Spain ‘

Egypt Union of Soviet

Finland Socialist Republics
France United States of America
German Democratic Republic Yugoslavia

Other I E C publication quoted in this standard :
Publication No. 516: A Modular Instrumentation System for Data Handling; CAMAC System.
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BASIC TEMPS REEL POUR CAMAC

INTRODUCTION

Le BASIC temps réel pour CAMAC est le BASIC temps réel dans lequel les instructions des
déclarations et du temps réel sont adaptées au matériel CAMAC. La norme BASIC temps réel
définit des «déclarations de processus» et des «entrée-sortie de processus» de fagon générale,
indépendamment de toute interface particuliére. Des parties spécifiques de la syntaxe et de la
sémantique du langage sont laissées «ouvertes et définies» lors de la mise en ceuvre de telle fagon
que pour un systéeme matériel particulier cette mise en ceuvre puisse déterminer ces zones de
maniére la plus appropriée. L’objet de cette norme est de fournir une norme de référence destinée a
obtenir le maximum de compatibilité¢ entre les différentes mises en ceuvre de BASIC temps réel
dans le systétme CAMAC.

On suppose que le lecteur est familiarisé avec le BASIC et le CAMAC.

1. Domaine d’application et objet

1.1 Domaine d’application

La présente norme s’applique aux systémes CAMAC définis dans la Publication 516 de la
CEI: Systtme modulaire d’instrumentation pour le traitement de I'information; systéme
CAMAC. Rien dans la présente norme ne se substitue aux dispositions obligatoires de la
Publication 516 de la CEI ni n’en étend la portée.
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REAL-TIME BASIC FOR CAMAC

INTRODUCTION

Real-time BASIC for CAMAC is Real-time BASIC in which the declarations and real-time
statements are defined for use with CAMAC hardware. The Real-time BASIC standard defines
“Process declarations™ and “Process input-output” in a general way, independently of any
particular interface hardware. Specific parts of the syntax and semantics of the language are left
“implementation-defined” so that an implementation for a particular hardware system can define
these areas in the most appropriate way. The purpose of this standard is to provide a reference, to
achieve maximum compatibility between different implementations of Real-time BASIC for use
with CAMAC. o

It is assumed that the reader is familiar with BASIC and with CAMAC.

1. Scope and object

1.1 Scope

This document applies to CAMAC systems as defined in I E C Publication 516: A
Modular Instrumentation System for Data Handling; CAMAC System. Nothing in this
document shall supersede or extend the mandatory requirements of IE C Publica-
tion 516.
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